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Küberturvalisus "

Against the flow : a Braitenberg controller for a fish robot
Salumäe, Taavi; Rano, Inaki; Akanyeti, Otar; Kruusmaa, Maarja 2012 IEEE International Conference on Robotics and Automation :
ICRA : Saint Paul, Minnesota, USA, May 14-18, 2012 2012 / p. 4210-4215 : ill https://ieeexplore.ieee.org/document/6225023

AIRE aitab tööstusettevõtteid robotiseerida ja muuta veelgi nutikamaks
Nõges, Krõõt Mente et Manu 2021 / lk. 46-47 : ill https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Allveemaailma avastamas
Ernits, Juhan-Peep Horisont 2008 / 5, lk. 34-36 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2040764*est

Allveerobotid ja arheoloogia
Lätti, Priit Tutulus : Eesti arheoloogia aastakiri 2016 / lk. 4-7 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2755973*est

An object detection and pose estimation approach for position based visual servoing
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Kruusmaa, Maarja; Eslas, Urve Postimees 2011 / Arter, lk. 7

Humanoid robot Sophia to attend a robotics festival in Estonia [Võrguväljaanne]
Tambur, Silver estonianworld.com 2021 "Humanoid robot Sophia to attend a robotics festival in Estonia"

Human-robot interaction : a conceptual framework for safety/risk analysis
Matsulevitš, Johannes; Majak, Jüri; Eerme, Martin; Sarkans, Martinš; Dunajeva, Olga; Kristjuhan-Ling, Kadri; Raamets,
Tõnis; Kekšin, Vjatšeslav Proceedings of the Estonian Academy of Sciences 2025 / p. 137-142
https://doi.org/10.3176/proc.2025.2.09

Human-robot interaction learning using timed automata
Vain, Jüri; Miyawaki, Fujio; Nõmm, Sven; Totskaya, Tatiana; Anier, Aivo ICCAS-SICE 2009 : ICROS-SICE International Joint
Conference 2009 : Fukuoka City, Japan, August 18-21, 2009 : final program and papers 2009 / p. 2037-2043
https://ieeexplore.ieee.org/document/5334368

Hybrid locomotion of autonomous vehicle - UGV
Tamre, Mart; Sell, Raivo; Hiiemaa, Maido; Leitaru, Erki; Salong, Peeter 8th International Workshop on Research and Education in
Mechatronics 2007 : 14-15 June 2007, Tallinn, Estonia 2007 / p. 305-308 : ill

Hydrodynamic classification of natural flows using an artificial lateral line and frequency domain features
Tuhtan, Jeffrey Andrew; Strokina, Nataliya; Toming, Gert; Muhammad, Naveed; Kruusmaa, Maarja; Kämäräinen, Joni-Kristian
E-proceedings of the 36th IAHR World Congress : 28 June - 3 July, 2015, The Hague, the Netherlands 2015 / p. 1-8 : ill

Hydrodynamic optimization of a relative link lengths for a biomimetic robotic fish
Anton, Mart; Listak, Madis The 15th International Conference on Advanced Robotics : Tallinn, Estonia, June 20-23, 2011 2011 / p.
530-535 : ill

Improving area coverage by reversible object pushing
Gavšin, Juri; Kruusmaa, Maarja The 15th International Conference on Advanced Robotics : Tallinn, Estonia, June 20-23, 2011
2011 / p. 415-420 : ill https://ieeexplore.ieee.org/document/6088579

Indigo aitab areneda mehhatroonikal
Sternfeld, Rainer Äripäev 2006 / 4. okt, Tööstus, lk. 24, 26 : ill

Innovative approaches in second language learning : educational games with social assistive robot assistant
Banko, Aalo; Leoste, Janika; Tuul, Maire ICERI 2024 proceedings : 17th annual International Conference of Education, Research
and Innovation Seville, Spain, 11-13 November, 2024 2024 / p. 6146–6153 : ill https://doi.org/10.21125/iceri.2024.1490

Innovative study kit for advanced mechatronic experiments
Seiler, Sven; Köhn, Carsten; Sell, Raivo; Otto, Tauno 9th International Workshop on Research and Education in Mechatronics :
Bergamo, Italy, 2008 2008 / [5] p. : ill

An insight on mud behavior upon stepping
Godon, Simon Pierre; Ristolainen, Asko; Kruusmaa, Maarja IEEE robotics and automation letters 2022 / p. 11039-11046
https://doi.org/10.1109/LRA.2022.3194667 Journal metrics at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Inteligencia artificial y derecho : ¿debería ser maniatado Deus ex machina?
Kerikmäe, Tanel Revista CIDOB d’Afers Internacionals 2022 / p. 211-213 https://raco.cat/index.php/RevistaCIDOB/article/view/404553

Intelligent control of robots with minimal power consumption in pick-and-place operations
Vodovozov, Valery; Raud, Zoja; Petlenkov, Eduard Energies 2023 / art. 7418 https://doi.org/10.3390/en16217418 Journal metrics
at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Intrinsic robot safety through reversibility of actions = Iseeneslik ohutus robootikas tegevuste pööratavuse põhjal
Gavšin, Juri 2011 https://digi.lib.ttu.ee/i/?639

Ise ei saa kohale minna? Pole viga, kaugosalusrobot läheb!
Kikkas, Kaido Postimees 2022 / Lk. 11 Ise ei saa kohale minna? Pole viga, kaugosalusrobot läheb!

Iseautost targa linnakuni : TalTechi tee
Sarv, Mari Öö; Sell, Raivo Mente et Manu 2020 / lk. 52-55 : fot https://www.ttu.ee/public/m/mente-et-manu/MM_02_2020/mobile/index.html
https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Isegi tolmuimejad pannakse tantsima : [TTÜ tehnoloogiakoolist]
Juurak, Raivo; Kõks, Ingrid Õpetajate Leht 2010 / 12. veebr., lk. 22 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b1949108*est
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Iselaev käis ise mere taga ära
Vill, Ants Director. Inseneeria 2019 / lk. 61-67 : fot http://www.ester.ee/record=b2336521*est https://director.ee/2019/10/02/iselaev-kais-mere-
taga/?v=a57b8491d1d8

Iseliikuvad poekärud võistlusel : [tehnikaülikooli suvekursus mehhatroonika, industriaaldisaini ja reklaamiameedia alal]
Eesti Päevaleht 2006 / 18. aug., lk. 9 : fot https://epl.delfi.ee/artikkel/51052858/iseliikuvad-poekarud-voistlusel

Iseseisvalt tegutsevad robotid TTÜst
Nõges, Krõõt Mente et Manu 2010 / lk. 1 : ill https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Isesõitvat autot täiendab nüüd robotlaev
Tamm, Kadri TööstusEST 2019 / lk. 34-38 : ill http://www.ester.ee/record=b4481084*est https://toostusest.ee/uudis/2019/05/14/isesoitvat-
autot-taiendab-nuud-robotlaev/

IT Kolledži rektor ehitab vabal ajal kodurobotit : [vestlus Kalle Tammemäega]
Tammemäe, Kalle; Kass, Tiina Äripäev 2003 / 9. juuli, lk. 8 : fot

Jaan Raik: Computers must undergo a revolution in order to continue their rapid development
Raik, Jaan Estonian Centre of Excellence in ICT Research 2021 / p. 43-47 : ill http://www.digar.ee/id/nlib-digar:634779
https://www.ester.ee/record=b5456158*est

Jalgpall on parem kui... Kodus istumine - Robotex 2010
Haug, Katrin Inseneeria 2010 / 8, lk. 20 https://artiklid.elnet.ee/record=b2161235*est

Jalgpall on parem kui...kodus istumine – Robotex 2010
Studioosus 2010 / lk. 22 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Järjekordne Robotex sai teoks : [robotivõistlusest 25. nov. TTÜs]
Mente et Manu 2005 / 30. nov., lk. 3 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Kas tehiskirg haarab inimkonna oma kontrolli alla enne tehisintellekti?
Strandberg, Marek Inseneeria 2014 / lk. 10-12 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2707490*est

Kes on parim robotjalgpallur Maarjamaal? : [fotoreportaaž võistlusest Robotex]
Arvutimaailm 2009 / 12, lk. 58

Kilpkonn vahendab teadlast laevavrakil : [TTÜ biorobootika keskusest]
Rooväli, Küllike Postimees 2013 / lk. 5 https://www.postimees.ee/2636340/kilpkonn-vahendab-teadlast-laevavrakil

Koolinoored võistlesid tehnoloogialaagris robotitega : [tehnoloogialaagrist TTÜ Kuressaare Kolledžis]
Kallas, Ene Meie Maa 2009 / 30. okt., lk. 3

Kristjan Tabri ja Heigo Mõlder: meretaristut võiksid valvata robotid = Kristjan Tabri, Heigo Mõlder: Robots could guard
marine infrastructure
Tabri, Kristjan; Mõlder, Heigo err.ee 2023 Kristjan Tabri ja Heigo Mõlder: meretaristut võiksid valvata robotid Kristjan Tabri, Heigo Mõlder:
Robots could guard marine infrastructure Кристьян Табри и Хейго Мыльдер: морскую инфраструктуру могли бы охранять роботы

Kruusmaa: meil oli praktikutelt ette antud probleem
Lõugas, Hans; Kruusmaa, Maarja Eesti Päevaleht 2013 / lk. 3 https://epl.delfi.ee/artikkel/67117076/kruusmaa-meil-oli-praktikutelt-ette-
antud-probleem

Kui robot mõistab kehakeelt : [inimest abistavaid roboteid kommenteerib Toomas Kirt]
Kirt, Toomas Horisont 2009 / 3, lk. 3 https://artiklid.elnet.ee/record=b1452263*est

Kui tööstust ei robotiseerita, kolib Elqotec minema : [TTÜ mehhatroonikainstituudi tegevusest jutustab Mart Tamre]
Tamre, Mart; Eenmaa, Helena Ärielu 2007 / 1, lk. 44-45 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b1995236*est

Kuidas ehitada korralikku robotit?
Leini, Mikk Arvutimaailm 2010 / 11, lk. 46-47

Kuidas robot Sangpomm jalgpalli mängima õpib
Tammet, Mattias Õhtuleht 2014 / lk. 7 https://www.ohtuleht.ee/605897/kuidas-robot-sangpomm-jalgpalli-mangima-opib

Kuidas õpetada mehhatroonikat? : [robotiehitamisest TTÜ mehhatroonikainstituudis]
Sell, Raivo A & A 2005 / 5, lk. 10-12 : ill
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Kulinaaria uhiuus robotiseeritud tehas seab Eesti toidutootmise lati kõrgele
Äripäev 2021 / Lk. 21 : fot https://dea.digar.ee/article/aripaev/2021/08/26/20

Kuula Äripäeva raadios: mis muutub energiaturul 10 aasta jooksul?
Alaküla, Gregor kinnisvarauudised.ee 2021 "Kuula Äripäeva raadios: mis muutub energiaturul 10 aasta jooksul?"

Küberfüüsikaliste süsteemide tudengid viisid Pööp 2.0 robolahingule
Hütt, Hendrik Mente et Manu 2021 / lk. 58-59 : fot Mente et Manu 1/2021 https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Laoroboti arendusmeeskond piilub haigla poole [Võrguväljaanne]
Harrik, Airika novaator.err.ee 2021 "Laoroboti arendusmeeskond piilub haigla poole"

Laorobotid venitavad end lõpuks ka Eestisse
Strandberg, Marek Postimees 2021 / Lk. 18 : fot https://dea.digar.ee/article/postimees/2021/05/12/17.4

Lastehaigla tahab luua robotassistendi, kes aitaks lapse arsti vastuvõtule
Filippov, Madis med24.ee 2024 Lastehaigla tahab luua robotassistendi, kes aitaks lapse arsti vastuvõtule

Legal dilemmas of Estonian artificial intelligence strategy : in between of e-society and global race
Kerikmäe, Tanel; Pärn-Lee, Evelin AI & Society 2020 / 12 p https://doi.org/10.1007/s00146-020-01009-8 Journal metrics at Scopus
Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Legged Locomotion on Soft and Wet Terrains [Võrguteavik] = Jalgadel liikumine pehmel ja märjal maastikul
Godon, Simon Pierre 2025 https://www.ester.ee/record=b5754511*est https://digikogu.taltech.ee/et/Item/3fa536fe-cad0-47ce-b240-
5415fb6ce141 https://doi.org/10.23658/taltech.48/2025

Long-range navigation for unmanned off-road ground vehicle = Kaugmaa navigatsioonisüsteem maastikuvõimekusega
autonoomsetele liikuritega
Hudjakov, Robert 2012 https://www.ester.ee/record=b2906409*est

Lugupeetud robot
Tiismus, Hugo; Lehtla, Tõnu Noorte kalender. 1987 1986 / lk. [?] https://www.ester.ee/record=b1535025*est

Läänemerel hakkab silma peal hoidma robotkala : [TTÜ doktorandi Madis Listaku loodud allveerobotist]
Olesk, Arko; Listak, Madis Postimees 2007 / 8. sept., AK, lk. 10 https://www.postimees.ee/1700669/laanemerel-hakkab-silma-peal-hoidma-
robotkala

Maarja Kruusmaa - transforming nature's design into high tech
Hellrand, Maris Life in Estonia 2019 / p. 22-27 : ill

Main gear-faults in industrial hitara
Autsou, Siarhei 20th International Symposium "Topical problems in the field of electrical and power engineering. Doctoral school of
energy and geotechnology. III" : Tallinn, Estonia, September 8-10, 2021 2022 / p. 17-18 : ill https://www.ester.ee/record=b5457278*est

Maneuvering on non-Newtonian fluidic terrain : a survey of animal and bio-inspired robot locomotion techniques on soft
yielding grounds
Godon, Simon Pierre; Kruusmaa, Maarja; Ristolainen, Asko Frontiers in Robotics and AI 2023 / art. 1113881
https://doi.org/10.3389/frobt.2023.1113881 Journal metrics at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Mart Tamrega robotite inkubaatoris
Käärt, Ulvar Horisont 2015 / lk. 41-42 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2709955*est

Marti Arak : TTÜ Robotex peab 2020. aastaks saama maailma suurimaks robotivõistluseks!
Arak, Marti Mente et Manu 2016 / lk. 30-33 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2767554*est

Marti Araku juhitud tiim tegi Robotexist Euroopa suurima robotivõistluse
Inseneeria 2016 / lk. 42 : fot

Mehhatroonikud teevad roboteid kaitseväele ja metsameestele : [TTÜ mehhatroonikainstituudi projektidest]
Niglas, Mihkel Linnaleht 2008 / 17. jaan., lk. 8

A method to improve instationary force error estimates for undulatory swimmers
Tuhtan, Jeffrey Andrew; Toming, Gert; Ruuben, Toomas; Kruusmaa, Maarja Underwater technology 2016 / p. 141-151 : ill
https://doi.org/10.3723/ut.33.141 Journal metrics at Scopus Article at Scopus
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Miks korraldatakse maailmas hulgaliselt robotivõistlusi ja miks on vaja Eestil oma Robotexi?
Ernits, Juhan-Peep Horisont 2006 / 1, lk. 8-9 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2039592*est

Milline on tuleviku ülikool? : [ennustavad TTÜ professor Raimund Ubar jt.]
Raun, Alo Postimees 2011 / lk. 22-23 https://www.postimees.ee/680088/milline-on-tuleviku-ulikool

Mobile robotics
Lehtla, Tõnu; Dudziak, Reiner Integrated systems and design : interstudy, May 9, 2008 2008 / p. 31-44 : ill

Model based continual planning and control framework for assistive robots
Anier, Aivo; Vain, Jüri PECCS 2012 : final program and book of abstracts : 2nd International Conference on Pervasive and
Embedded Computing and Communication Systems, Rome, Italy, 24-26 February, 2012 2012 / p. 45
https://www.scitepress.org/Papers/2012/38271/38271.pdf

Model based continual planning and control framework for assistive robots
Anier, Aivo; Vain, Jüri PECCS 2012 : proceedings of the 2nd International Conference on Pervasive and Embedded Computing
and Communication Systems, Rome, Italy, 24-26 February, 2012 2012 / p. 403-406
https://www.scitepress.org/Papers/2012/38271/38271.pdf

Model based continual planning and control framework for assistive robots
Anier, Aivo; Vain, Jüri HEALTHINF 2012 : proceedings of the International Conference on Health Informatics, Vilamoura, Algarve,
Portugal, 1-4 February, 2012 2012 / p. 382-385 https://www.scitepress.org/Papers/2012/38271/38271.pdf

Model checking emerging behavior properties of robot swarms
Juurik, Silver; Vain, Jüri 21st Nordic Workshop on Programming Theory : NWPT 2009 : Lyngby, Denmark, 14-16 October 2009 :
proceedings 2009 / p. 68-70
https://www.researchgate.net/publication/228525009_Model_checking_of_emergent_behaviour_properties_of_robot_swarms

Model checking of emergent behaviour properties of robot swarms
Juurik, Silver; Vain, Jüri Proceedings of the Estonian Academy of Sciences 2011 / 1, p. 48-54 : ill
https://www.researchgate.net/publication/228525009_Model_checking_of_emergent_behaviour_properties_of_robot_swarms

Model learning for reactive motion planning in assisting robots
Vain, Jüri; Miyawaki, Fujio Modelling, Identification and Control (MIC2008) : February 11-13, 2008, Innsbruck, Austria 2008 / p. 596-
809 https://dl.acm.org/doi/10.5555/1722415.1722493

Model-based integration testing of ROS packages : a mobile robot case study
Ernits, Juhan-Peep; Halling, Evelin; Kanter, Gert; Vain, Jüri 2015 European Conference on Mobile Robots : Lincoln, United
Kingdom, September 2-4, 2015 : conference proceedings 2015 / [7] p. : ill http://dx.doi.org/10.1109/ECMR.2015.7324210

Model-based testing of robots with NMmodel
Ernits, Juhan-Peep; Veanes, Margus; Helander, Johannes TESTCOM/FATES 2008 : Tokyo, Japan, June 12-13, 2008 : short
papers 2008 / p. 40-49 https://www.researchgate.net/publication/228824559_Model-Based_Testing_of_Robots_with_NModel

Modelling of a biologically inspired robotic fish driven by compliant parts
EL Daou, Hadi; Salumäe, Taavi; Chambers, Lily D.; Megill, William M.; Kruusmaa, Maarja Bioinspiration & biomimetics 2014 / p.
1-11 : ill https://doi.org/10.1088/1748-3182/9/1/016010 Journal metrics at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at
WOS

Modular groups in Robot Cell. Some principles of a choise of the electric drive
Grebenjuk, Andrei Actual Problems of Electrical Drives and Industry Automation : the 3rd Research Symposium of Young Scientists :
Tallinn, Estonia, May 19-26, 2001 2001 / p. 103-106 : ill

Moodne robot pole enam müstiline kantpea : [Mart Tamre räägib robotitest]
Tamre, Mart; Tali, Andra Üliõpilasleht 2003 / 19. veebr., lk. 9 : ill

Motion control of a hovering biomimetic four-fin underwater robot
Salumäe, Taavi; Chemori, Ahmed; Kruusmaa, Maarja IEEE Journal of Oceanic Engineering 2019 / p. 54 - 71
https://doi.org/10.1109/JOE.2017.2774318 Journal metrics at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Motion planner for skid-steer unmanned ground vehicle = Liikumise plaanija külisroolimisega mehitamata maasõidukile
Hiiemaa, Maido 2013 https://www.ester.ee/record=b2992371*est

Multi-layer cyber-physical control method for mobile robot safety systems
Pikner, Heiko; Sell, Raivo; Majak, Jüri; Karjust, Kristo Proceedings of the Estonian Academy of Sciences 2021 / p. 383-391 : ill
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https://doi.org/10.3176/proc.2021.4.03 Journal metrics at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Muudatuste tegemiseks on vaja tihedat suhtlemist
Nemvalts, Juuli TööstusEST 2024 / lk. 32-34 : portr., fot https://www.ester.ee/record=b4481084*est

Muutuvad robotid muutuvas maailmas
Küttner, Rein Noorus 1990 / 5, lk. 12-13: ill

Newsflashes : smart products
Focus : the Swedish Chamber of Commerce in Estonia 2017 / p. 29 : ill https://www.ester.ee/record=b2586793*est

Nonlinear orientation controller for a compliant robotic fish based on asymmetric actuation
Meurer, Christian; Simha, Ashutosh; Kotta, Ülle; Kruusmaa, Maarja 2019 International Conference on Robotics and Automation
: ICRA 2019, Palais des Congres de Montreal, Canada, 20-24 May, 2019 2019 / Art. 8793892 ; p. 4688-4694
https://doi.org/10.1109/ICRA.2019.8793892 Conference proceeding at Scopus Article at Scopus Article at WOS

Nonverbal behavior of service robots in social interactions – a survey on recent studies
Leoste, Janika; Marmor, Kristel; Heidmets, Mati Interaction Design and Architecture(s) 2024 / P. 164 - 192
https://doi.org/10.55612/s-5002-061-006 Journal metrics at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Noorte tehnikahuvi on hoogsalt kasvamas
Aro, Rein Elektriala 2015 / lk. 33-34 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2754053*est

Novel mechanisms of robot locomotion : variable sti�ness actuators for underwater and multi-phase environments =
Robotite uudsed liikumismehhanismid : muutuva jäikusega täiturid veealustes ja mitmefaasilistes keskkondades
Gkliva, Roza 2023 https://doi.org/10.23658/taltech.3/2023 https://digikogu.taltech.ee/et/Item/b1135cd8-02a8-44f8-8b2c-d66d019ea63c
https://www.ester.ee/record=b5537817*est

Novembrist avaneb Eesti tööstusettevõtetele AIRE demoprojektide ideede voor
Mente et Manu 2022 / lk. 8 https://www.ester.ee/record=b1242496*est

On inferetive monitoring in the robots operating zone
Reedik, Vello Scandinavian Symposium on Robotics, October 4-6, 1994 1994 / p. 175-177: ill

On the effectivity of modular robot systems
Moor, Kristjan; Reedik, Vello OST-99 Symposium on Machine Design : Stockholm, 30th Sept. - 1st Oct., 1999 : proceedings 1999 /
p. 107-114: ill

The opinions of basic school students regarding the use of telepresence robots for teaching and learning
Leoste, Janika; Kangur, Katrin; Talisainen, Aleksei; Muoni, Karin; Marmor, Kristel; Budagov, Fuad; Strömberg-Järvis, Kadri;
Rebane, Anne-Mari; Rossi, Matti Robotics in education : proceedings of the RiE 2024 conference 2024 / p. 89-100
https://doi.org/10.1007/978-3-031-67059-6_9 Conference proceedings at Scopus Article at Scopus Article at WOS

Ortophoto analysis for UGV long-range autonomous navigation
Hudjakov, Robert; Tamre, Mart Estonian journal of engineering 2011 / 1, p. 17-27 : ill

Pealinna ostukeskuses veeresid robotostukärud : [tehnikaülikooli suvekursus mehhatroonika, industriaaldisaini ja
reklaamimeedia alal]
Koorits, Vahur Postimees 2006 / 18. aug., lk. 5 : fot https://www.postimees.ee/1569575/pealinna-ostukeskuses-veeresid-robotostukarud

Pick-and-place operation of linear Delta robots with low energy consumption
Vodovozov, Valery; Lehtla, Madis; Raud, Zoja; Petlenkov, Eduard 2024 IEEE 65th International Scientific Conference on Power
and Electrical Engineering of Riga Technical University (RTUCON) 2024 / 6 p https://doi.org/10.1109/RTUCON62997.2024.10830764

Planning and acquisition of real-time production data through the virtual factory in chemical industry
Raamets, Tõnis; Karjust, Kristo; Hermaste, Aigar; Mahmood, Kashif ASME 2021 International Mechanical Engineering
Congress and Exposition 2021 / paper no: IMECE2021-73080, 9 p https://doi.org/10.1115/IMECE2021-73080

Positioning accuracy of reconfigurable robot workcells in manufacturing
Vaher, Kristo 19th International Symposium “Topical problems in the field of electrical and power engineering. Doctoral school of
energy and geotechnology. III” : Tartu, Estonia, January 14-17, 2020 2020 / p. 79-80 : ill https://www.ester.ee/record=b5291755*est

The potential of telepresence in libraries : students’ perspectives
Virkus, Sirje; Alemu, Getaneh; Paimre, Marianne; Mandre, Sigrid; Leoste, Janika; Talisainen, Aleksei; Marmor, Kristel; Pöial,
Jaanus Libri 2024 / p. 105-118 https://doi.org/10.1515/libri-2023-0082
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The potential of using social service robots in the healthcare environment
Leoste, Janika; Marmor, Kristel; Kangur, Katrin; Budagov, Fuad; Rossi, Matti 10th International Conference on Higher Education
Advances (HEAd’24) 2024 / p. 522-529 https://doi.org/10.4995/HEAd24.2024.17047 Conference proceedings at Scopus Article at
Scopus

Pressure sensitive lateral line for underwater robot = Rõhutundliku küljejoone kasutamine allveerobotil
Ježov, Jaas 2013 https://www.ester.ee/record=b3008502*est

Production intralogistics automation based on 3D simulation analysis
Mahmood, Kashif; Karjust, Kristo; Raamets, Tõnis Journal of machine engineering 2021 / p. 102-115 : ill
https://doi.org/10.36897/jme/137081 Journal metrics at Scopus Article at Scopus

Programming time estimation and production planning steps on welding robot cells in SME-s
Sarkans, Martinš; Eerme, Martin Annals of DAAAM for 2011 & proceedings of the 22nd International DAAAM Symposium
"Intelligent Manufacturing & Automation : Power of Knowledge and Creativity" : 23-26 November 2011, Vienna, Austria 2011 / p.
1485-1486 : ill
https://www.researchgate.net/publication/289353214_Programming_time_estimation_and_production_planning_steps_on_welding_robot_cells_in
_SME-S

Proposal of recovery strategy from loss of leg incident for legged walking robot
Seljanko, Filipp 2012 17th International Conference on Methods and Models in Automation and Robotics (MMAR 2012) : 27-30
August 2012, Miedzyzdroje, Poland : [proceedings] 2012 / p. 379-384 : ill https://ieeexplore.ieee.org/abstract/document/6347859

Provably correct configuration management of precision feeding in Agriculture4.0
Kanter, Gert; Vain, Jüri; Srinivasan, Seshadhri; Ramaswamy, Srini 2019 IEEE International Conference on Systems, Man and
Cybernetics (SMC) 2019 / p. 1631–1637 : ill https://doi.org/10.1109/SMC.2019.8914057

Püha lehm muutis kroonid eurodeks kursiga 1:1 : [robotlehma loojateks TTÜ teadurid]
Tammeorg, Teele Eesti Päevaleht 2010 / lk. 4 : fot. https://epl.delfi.ee/artikkel/51289252/puha-lehm-muutis-kroonid-eurodeks-kursiga-1-1

Quo vadis, pakirobot?
Oja, Kairi Tehnikamaailm : TM : sõidukid, elektroonika, teadus, tehnoloogia 2018 / lk. 95-98 : fot
http://www.ester.ee/record=b1073050*est https://artiklid.elnet.ee/record=b2865814*est

Quo vadis, robot?
Listak, Madis Horisont 2005 / 4, lk. 10-14 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2038767*est

Rahvusvaheline koostöö robotiehitamise tudengiprojektides
Sell, Raivo A & A 2005 / 5, lk. 36-38 : ill

Random forests hydrodynamic flow classification in a vertical slot fishway using a bioinspired artificial lateral line probe
Fukuda, Shinji; Tuhtan, Jeffrey Andrew; Fuentes-Pérez, Juan Francisco; Schletterer, Martin; Kruusmaa, Maarja Intelligent
Robotics and Applications : 9th International Conference, ICIRA 2016, Tokyo, Japan, August 22-24, 2016 : proceedings. Part II 2016 /
P. 297-307 : ill https://doi.org/10.1007/978-3-319-43518-3_29 Conference Proceedings at Scopus Article at Scopus Conference
Proceedings at WOS Article at WOS

Revolutsiooniline Tööstus 4.0 ja väsimatud robotid
Lelumees, Tõnu; Riives, Jüri; Saaremets, Priit Inseneeria 2016 / lk. 26-29 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2753126*est

RFID-based communications for a self-organizing robot swarm
Tammet, Tanel; Vain, Jüri; Puusepp, Andres; Reilent, Enar; Kuusik, Alar SASO 2008 : Second IEEE International Conference
on Self-Adaptive and Self-Organizing Systems : 20-24 October, 2008, Venice, Italy : proceedings 2008 / p. 45-54
https://ieeexplore.ieee.org/document/4663409

RFID-based knowledge space for service robot swarms [Electronic resource]
Tammet, Tanel; Vain, Jüri; Kuusik, Alar Proceedings of the 3rd COE Workshop on Human Adaptive Mechatronics (HAM) : 3-4
March 2006, Tokyo Denki University, Japan 2006 / [6] p. [CD-ROM]

Riias robotivõistlustel : [TTÜ Robotiklubi osales tehnikamessil Robotika 2008]
Kontus, Martin Studioosus 2008 / mai., lk. 7 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Robolahing 2020
Pavlov, Sergei; Vdovin, Ilja Aastaraamat 2020 : TalTech Virumaa Kolledž 2021 / lk. 74 : fot https://www.ester.ee/record=b2666429*est
http://data.vk.edu.ee/aastaraamat20/

ROBOMINERS resilient reflectance/fluorescence spectrometers
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Burlet, Christian; Stasi, Giorgia; Godon, Simon Pierre; Gkliva, Roza; Piho, Laura; Ristolainen, Asko EGU General Assembly
2023, Vienna, Austria, 24–28 Apr 2023 2023 / EGU-12056 https://doi.org/10.5194/egusphere-egu23-12056

Robootika on muutunud hobist teaduseks : [TTÜ teadur Madis Listak räägib robotitest]
Listak, Madis; Vill, Ants Linnaleht 2009 / 4. dets., lk. 10

Robootika vallutab Eesti koolid
Alatalu, Epp; Lind, Kristjan Inseneeria 2015 / lk. 40-43 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2745544*est

Robootika, see on imelihtne
Sepp, Leivo Õpetajate Leht 2014 / lk. 11 https://opleht.ee/2014/10/robootika-see-on-imelihtne/

Robootikafestival kolledžis
Põhjarannik 2016 / lk. 3

Robootikafestivalil Robotex käis võistlemas ligi 600 robootikut [Võrguväljaanne]
Kitsing, Mattias tehnikamaailm.ee 2021 "Robootikafestivalil Robotex käis võistlemas ligi 600 robootikut "

Robootikal on palju sõpru
Lind, Kristjan Horisont 2015 / lk. 7 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2749384*est

Robootikaseminar ja demonstratsioon ettevõtjatele : [Itaalia-Eesti Hei Robot projekti raames robotite demonstratsioonist
TTÜs]
Veskimeister, Madis Praktiline Arvutikasutaja 2008 / 6, lk. 8-9 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b1063988*est

Robot aga mitte Rops : [8. nov. toimus TTÜ peahoones robotivõistlus ROBOTEX'2002 : foto lühisõnumiga]
Mente et Manu 2002 / 12. nov., lk. 1 https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robot kirurgias
Vain, Jüri Horisont 2009 / 1, lk. 39-41 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b1069483*est

Robot kui suhtluspartner
Ernits, Juhan-Peep Horisont 2007 / 5, lk. 46-47 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2040587*est

Robot movement strategies in the environment enriched with RFID tags
Puusepp, Andres; Tammet, Tanel; Puju, Madis; Reilent, Enar 2012 International Conference on System Theory, Control and
Computing (ICSTCC) : joint conference SINTES 16, SACCS 12, SIMSIS 16 : proceedings : October 12-14, 2012, Sinaia, Romania
2012 / [6] p. : ill https://ieeexplore.ieee.org/document/6379287

Robot programming variants
Sedjakin, Aleksei 4th International Symposium Topical Problems of Education in the Field of Electrical and Power Engineering.
Doctoral School of Energy and Geotechnology : Kuressaare, Estonia, January 15-20, 2007 2007 / p. 204-206 : ill

Robot Servo-Drives Control System
Kulmar, Lembit; Lehtla, Tõnu Symposium on electrical power engineering, 27 January 1989 1989 / p. 115-122

Robot Temi täiustab TalTechi raamatukgu külastuskogemust
Mägi, Katri taltech.ee 2024 https://taltech.ee/uudised/robot-temi-taltechi-raamatukogus

Robot, kes/mis minestas
Vill, Ants Inseneeria 2015 / lk. 5-6 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2707487*est

Robot, mis tunneb end kui kala vees : [TTÜ biorobootika keskusest]
Lõhmus, Alo Postimees 2010 / 22. jaan., lk. 7 https://teadus.postimees.ee/215405/robot-mis-tunneb-end-kui-kala-vees

Robotex
Arak, Marti Teadushuvihariduse konverentsi kogumik : 15. november 2013, Tallinn 2013 / lk. 26

Robotex - luues tulevikku
Muld, Mart Studioosus 2014 / lk. 12-13 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Robotex - universumi suurim robootikafestival!
Hõbemägi, Priit Eesti Ekspress : Areen 2019 / Lk. 50 : portr
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Robotex : tehnoloogiafestival suurtele ja väikestele
Lind, Kristjan E-õppe uudiskiri 2015 / lk. 22-23 : fot

Robotex 2003 : [[21. nov. TTÜ aulas toimunud robotite võistlusest, ka võitjate nimekiri]
Mente et Manu 2003 / 19. dets., lk. 2, 3 : ill https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotex 2004 Tallinna Tehnikaülikoolis
Seepõld, Marit; Reispass, Kaire Mente et Manu 2004 / 15. dets., lk. 5 : ill https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotex 2004: keera purgil põhi püsti! : [robotivõistlusest TTÜs]
Korv, Neeme Postimees 2004 / 27. nov., lk. 28 : ill

Robotex 2005
Roasto, Indrek Elektriala 2005 / 6, lk. 28

Robotex 2005 tulemused : [võitjate nimekiri : lühisõnum]
Mente et Manu 2005 / 14. dets., lk. 5 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

ROBOTEX 2006 : [26. novembril TTÜs peetud robotivõistlusest]
Mente et Manu 2006 / 6. dets., lk. 1 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotex 2006 : noorte inseneride mõõduvõtt
Ernits, Juhan-Peep Horisont 2007 / 1, lk. 50-51 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2040565*est

Robotex 2008
Horisont 2009 / 1, lk. 5 : ill

Robotex 2008 : [eelteade robotiehitamise võistluse toimumise kohta 5. detsembril 2008]
Õpetajate Leht 2008 / 23. mai, lk. 10 : ill

ROBOTEX 2008 [Videosalvestis] : where brains and metal meet...
2008 https://www.ester.ee/record=b5453754*est

Robotex 2008 võitja on Tige Tigu
Mente et Manu 2008 / 17. dets., lk. 1, 2 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotex 2009 : [foto allkirjaga]
Mente et Manu 2009 / lk. 1 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotex 2009 : tulemas on vutilahing
Kontus, Martin Horisont 2009 / 6, lk. 56 : ill

Robotex 2015
Inseneeria 2016 / lk. 43 : fot

Robotex 2016
Aro, Rein Elektriala 2016 / lk. 36 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2808857*est

Robotex 2016 : Robotex kerkis Euroopa tippu
Ojala, Tõnu Tehnikamaailm 2016 / lk. 79 : fot http://www.ester.ee/record=b1073050*est

Robotex 2017 - Where brains and metal meet
Director. Inseneeria 2017 / lk. 133-135 : fot http://www.ester.ee/record=b1519314*est https://artiklid.elnet.ee/record=b2825895*est

Robotex 2017 : suurem, laiem ja rahvusvahelisem
Mente et Manu 2017 / lk. 9 https://www.ttu.ee/public/m/mente-et-manu/MM_05_2017/mobile/index.html
https://artiklid.elnet.ee/record=b2826994*est

Robotex 2018 : [fotod]
Mente et Manu 2018 / lk. 48-49 : fot http://www.ester.ee/record=b1242496*est http://dea.digar.ee/publication/AKmenteetmanu
https://www.ttu.ee/public/m/mente-et-manu/MM_05_2018/mobile/index.html

Robotex kingib koolidele robotivõistlusel osalemiseks 100 robotit
Mente et Manu 2016 / lk. 10 http://www.ttu.ee/public/u/ulikool/Tutvustus/ajaleht-mente-et-manu/MM_2016_05/index.html
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Robotex kingib koolidele võistlemiseks 100 robotit
Inseneeria 2016 / lk. [63] https://artiklid.elnet.ee/record=b2797092*est

Robotex läheneb juubelile : [4. dets. toimub TTÜ spordihoones 9. robotivõistlus]
Kalle, Sigrid Tehnikamaailm 2009 / 12, lk. 72-74 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b1506427*est

"Robotex" püstitas uusi rekordeid
Elektriala 2013 / lk. 30 : fot

Robotex tõi kogu maailma robotid ja nende ehitajad Tallinna kokku
Einama, Kaido Postimees 2023 / lk. 11 : ill https://www.ester.ee/record=b1072778*est

Robotex tõi kohale 150 robotit
Inseneeria 2013 / lk. 44-45 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2556118*est

Robotex, mida külastas ÜRO peasekretär [Ban KI-moon]
Juurak, Raivo Õpetajate Leht 2013 / lk. 1 https://artiklid.elnet.ee/record=b2648240*est

ROBOTEX'02 : [alanud on registreerumine robotivõistlusele ROBOTEX'02 ja enne seda toimuvale mehhatroonika
kursusele : kursus koostöös Stockholmi Kuningliku Tehnikaülikooliga : eelteade]
Tamre, Mart Mente et Manu 2002 / 30. apr., lk. 4 : ill https://www.ester.ee/record=b1242496*est

ROBOTEX'2002 : [8. nov. TTÜ aulas toimunud robotivõistlusest : osalesid tudengid Stockholmi KTHst, Tartu Ülikoolist ja
TTÜst : mõtteid avaldab üks korraldajaist Mart Tamre]
Tamre, Mart Mente et Manu 2002 / 19. nov., lk. 1 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotexi lahutab maailmarekordist 143 robotit
Inseneeria 2017 / lk. 10-13 : fot http://www.ester.ee/record=b2336521*est https://artiklid.elnet.ee/record=b2810861*est

Robotexi rahvusvaheline moment : [lühiuudis fotodega]
Inseneeria 2013 / lk. 34-35 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2654810*est

Robotexi võit jäi koju! : [Robotex 2007 võitis TTÜ võistkond]
Mente et Manu 2007 / 14. dets., lk. 1 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotexi võitis TTÜ Viplala
Eesti Päevaleht 2007 / 1. dets., lk. 7 https://epl.delfi.ee/artikkel/51110785/robotexi-voitis-ttu-viplala

Robotexil kohtuvad mõistus ja metall : [TTÜ spordihoones 05.12.08]
Kundrats, Karel Postimees 2008 / 2. dets., Teeviit, lk. 11

Robotexil käis üle 25 000 külastaja
Mente et Manu 2017 / lk. 64-65 : fot http://www.ester.ee/record=b1242496*est https://artiklid.elnet.ee/record=b2830896*est

Robotexil näeb nii automatiseeritud liikureid kui ka kuulsat humanoidrobotit Sophiat [Online resource]
Raag, Toomas pealinn.ee 2021 "Robotexil näeb nii automatiseeritud liikureid kui ka kuulsat humanoidrobotit Sophiat"

Robotexil rekordarv külastajaid : [Robotex 2008 TTÜ spordihoones]
Kundrats, Karel Studioosus 2009 / veebr., lk. 8 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Robotexile on registreerunud maailmarekordiliselt palju võistkondi
Inseneeria 2016 / lk. 56 http://www.ester.ee/record=b2336521*est

Robotexini loetud päevad : [Robotex 2008]
Kundrats, Karel Studioosus 2008 / detsember, lk. 3

Robotexist on kujunenud tehnoloogiahuviliste laulupidu
Leoste, Janika Mente et Manu 2017 / lk. 26-29 : fot http://www.ttu.ee/public/m/mente-et-manu/MM_01_2017/index.html
https://artiklid.elnet.ee/record=b2811468*est

Roboti ehitamine - sellega võib igaüks hakkama saada! : [Mart Tamre sõnul]
Tamre, Mart; Grün-Ots, Ille Eesti Elu : [Kanada ajaleht] 2005 / lk. 18 : fot

Roboti ehitamine - sellega võib igaüks hakkama saada! : [robotiehitamise võistlusest Robotex TTÜs : Mart Tamre
kommentaariga]
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Grün-Ots, Ille; Tamre, Mart Linnaleht : TTÜ 2004 / 3. dets., lk. 2 : ill

Roboti ehitus tõi TTÜs doktorikraadi : [Madis Listaki doktoritööst]
Äripäev 2007 / lk. 21 (Tehnotrend)

Robotic feet modeled after ungulates improve locomotion on soft wet grounds
Godon, Simon Pierre; Ristolainen, Asko; Kruusmaa, Maarja Bioinspiration and biomimetics 2024 / art. 066009, 12 p. : ill
https://doi.org/10.1088/1748-3190/ad839c Journal metrics at Scopus Article at Scopus Journal metrics at WOS Article at WOS

Robotic glove prototype : development and simulation
Morozova, Elena; Demidova, Galina; Rassõlkin, Anton 2021 IEEE 62nd International Scientific Conference on Power and
Electrical Engineering of Riga Technical University (RTUCON), November 15-17, 2021 : conference proceedings 2022 / p. 1-5
https://doi.org/10.1109/RTUCON53541.2021.9711744

Robotics in the modern world of work - results from an empirical study regarding business ethics
Ludin, Daniela; Wellbrock, Wanja; Müller, Erika; Gerstlberger, Wolfgang Dieter; Gray, Lea; Salat, Sabrina Tehnički glasnik 2021 /
p. 242-249 https://doi.org/10.31803/tg-20210517201926

Robotid - inimese abilised
Lehtla, Tõnu Horisont 1982 http://www.digar.ee/id/nlib-digar:291400 http://www.digar.ee/id/nlib-digar:291401
https://www.ester.ee/record=b1072243*est

Robotid asuvad võidu peale tuba koristama : [Robotex 2008 ülesanne]
Talimaa, Peep Inseneeria 2008 / 4, lk. 40

Robotid ja innovatsiooniakadeemia : [robottolmuimejate esitlus ja innovatsiooniakadeemia tutvustus : lühisõnum]
Mente et Manu 2012 / lk. 4 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotid ja tehismõistus
Küngas, Peep Horisont 2001 / 5, lk. 26-31 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b1008463*est

Robotid koristasid TTÜ-d : [fotoreportaaž]
Arvutimaailm 2012 / lk. 58 : fot

Robotid koristasid võidu sokke ja plekkpurke : [pildilugu võistlusest Robotex]
Tarkade Klubi 2009 / 1, lk. 50-51 : fot

Robotid meie hulgas
Strandberg, Marek Inseneeria 2015 / lk. 4

Robotid on kättesaadavad ka väikeettevõtetele
Sarkans, Martinš Äripäev 2015 / lk. 16 https://www.toostusuudised.ee/uudised/2015/12/15/robotid-on-kattesaadavad-ka-vaikeettevotetele

Robotid pidasid maavõistluse : [TTÜs võistlesid Eesti ja Rootsi tudengite koostatud robotid]
Roonemaa, Henrik Eesti Päevaleht 2002 / 11. nov., lk. 5 : fot https://epl.delfi.ee/artikkel/50938913/robotid-pidasid-maavoistluse

Robotid põllule
Strandberg, Marek Inseneeria 2016 / lk. 8 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b2753116*est

Robotid saadetakse tööle kohta, kuhu vähesed meist minna tahavad
digi.geenius.ee 2024 Robotid saadetakse tööle kohta, kuhu vähesed meist minna tahavad

Robotid suudavad valeuudiste vastu võidelda vaid inimeste abiga
Oldermaa, Jaan-Juhan novaator.err.ee 2020 / fot Robotid suudavad valeuudiste vastu võidelda vaid inimeste abiga

Robotid tulevad meie igapäevaellu : [HEI ROBOTi seminarist ja robotite esitlusest TTÜs]
Nõges, Krõõt Mente et Manu 2008 / 13. juuni, lk. 1 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotid vallutasid Kuressaare gümnaasiumi : [tehnikalaagri korraldajateks TTÜ, TTÜ Kuressaare Kolledž ja Kuressaare
gümnaasium]
Aavik, Evely Oma Saar 2008 / 31. okt., lk. 2 : fot

Robotid võtavad kontrolli?
Ratt, Silja Õhtuleht 2015 / lk. 19 https://www.ohtuleht.ee/elu/707177/robotid-votavad-kontrolli

https://doi.org/10.1088/1748-3190/ad839c
https://www.scopus.com/sourceid/4700152290
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Robotid: plaanid, prognoosid, probleemid
Lehtla, Tõnu Horisont 1983 / lk. 10-11 : foto https://www.digar.ee/arhiiv/et/perioodika/70109 https://www.ester.ee/record=b1072243*est

Robotiehitajad muutuvad ka Eestis järjest nooremaks : [Robotex TTÜ-s]
Linnaleht 2005 / 8. dets., Noored Teadlased, lk. 4 : fot

Robotiehitajate ettevalmistumine Robotexiks
Salong, Peeter Tarkade Klubi 2009 / 12, lk. 37 : ill

Robotiehitus - mänguasjad, mis teevad sinust maailmamuutja
Lind, Kristjan Studioosus 2015 / lk. 10-11 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Robotiehitus kui lapsemäng
Arak, Marti Studioosus 2012 / lk. 8 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Robotiehitus kui lapsemäng : [Robotex 2012]
Arak, Marti Horisont 2012 / lk. 3 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2545698*est

Robotiehitus kui lapsemäng : [Robotex TTÜ spordihoones 23.-25. nov.]
Inseneeria 2012 / lk. 8 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2545698*est

Robotifestivalist : [Robotex 2013]
Lind, Kristjan Horisont 2013 / lk. 4-5 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2650706*est

Robotiklubi Robotexil
Vaba, Raimond Studioosus 2016 / lk. 10-11 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Robotilaagris valmis kaheksa robotit : [Kuressaare gümnaasiumis koostöös TTÜga toimunud laagrist]
Kivi, Alver Meie Maa 2008 / 1. nov., lk. 4: fot

Robotinoored: siin on ainult loogilist mõtlemist vaja : [TTÜ Kuressaare Kolledžis toimunud robootikateemalise töörühma
tegemistest koolivaheajal]
Selder, Sergo Oma Saar 2009 / 31. okt., lk. 8-9

Robotiparv päästab maasikapõllud
Postimees 2020 / Lk. 16 : fot https://dea.digar.ee/article/arter/2020/09/26/13.1

Robotite juhtimine
Lehtla, Tõnu 1994 https://www.ester.ee/record=b1066872*est

Robotite kaasamine võib töökohti ka juurde luua
Alver, Anne-Mari; Kruusmaa, Maarja Eesti Päevaleht 2018 / Tööstus, lk. 28

Robotite katsetamisest Tallinna lahel : [ka Eesti Meremuuseumi ja TTÜ biorobootika keskuse koostööst]
Lätti, Priit Tutulus : Eesti arheoloogia aastakiri 2017 / lk. 35 : fot

Robotite oskused järjest paranevad
Toomla, Silver; Vain, Jüri Äripäev 2007 / 12. veebr., lk. 28

Robotite parved
Vain, Jüri Horisont 2007 / 3, lk. 46-47 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2040577*est

Robotite programmeerimise võimalusi
Riives, Jüri Tehnika ja Tootmine 1986 / lk. 14-17 https://www.ester.ee/record=b1073047*est

Robotite rakendamine tootmisse - see on lihtne?
Reedik, Vello Horisont 1986 / lk. 2-4 : ill., foto https://www.ester.ee/record=b1072243*est https://www.digar.ee/arhiiv/et/perioodika/70119

Robotitehnika
Lehtla, Tõnu 2008 http://www.ester.ee/record=b2364709*est

Robotitehnika
Lehtla, Tõnu 2008 http://www.ester.ee/record=b2364692*est
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Robotivõhikust võistlemise speedrun
Penu, Eliis; Vahter, Alex Studioosus 2022 / lk. 10 https://www.ester.ee/record=b1558644*est

Robotivõistlus Ameerika moodi : [USA Kaitseministeeriumi teadusagentuuri sponsoreeritud robotivõistlusest DARPA
Grand Challenge 2007. a.]
Ernits, Juhan-Peep Horisont 2008 / 2, lk. 36-38 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2041589*est

Robotivõistlus kasvatab insenere : [Robotex]
Imeline Teadus 2013 / lk. 88 : fot

Robotivõistlus TTÜs tulekul : [29. okt. Rootsi Kuninglikus Tehnikaülikoolis toimunud ja 8. nov. Tallinna Tehnikaülikoolis
toimuvast tudengite robotivõistlusest]
Tamre, Mart Mente et Manu 2002 / 5. nov., lk. 2 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotkala aitab teadlasi mõista päris kalu : [TTÜ biorobootika keskusele eraldati teadusgrant robotkala ehitamiseks :
Maarja Kruusmaa kommentaariga]
Nõges, Krõõt; Kruusmaa, Maarja Mente et Manu 2009 / 27. aug., lk. 2 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robotkala aitab teadlastel aru saada, kuidas päriskalad ujuvad : [TTÜ biorobootika keskuse uurimistööst]
Eesti Loodus 2009 / 8, lk. 3 : portr

Robotkala mõõtis, mida tunneb päriskala veehulga järsul muutumisel
Himma, Marju novaator.err.ee 2019 https://novaator.err.ee/922869/robotkala-mootis-mida-tunneb-pariskala-veehulga-jarsul-muutumisel

Robotkalad pandi küljejoone abil navigeerima : [TTÜ biorobootika keskuse leiutisest]
Inseneeria 2013 / lk. 42 : ill https://artiklid.elnet.ee/record=b2611941*est

Robotlabor : [7. dets. TTÜ elektriajamite ja jõuelektroonika instituudis õppelaboratooriumi avamisest]
Vähi, Kersti Mente et Manu 2005 / 14. dets., lk. 1 : fot https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robot-ostukärud - tulevik või tänapäev? : [tudengiorganisatsiooni BEST ja TTÜ mehhatroonikainstituudi suveülikoolist,
kus ehitati robotkärusid]
Tamre, Mart Tehnikamaailm 2006 / 11, lk. 77 : fot https://artiklid.elnet.ee/record=b1055678*est

Robotsõidukid teevad tootmise logistika nutikaks
Mente et Manu 2019 / lk. 29-30 : fot https://www.ttu.ee/public/m/mente-et-manu/MM_05_2019/mobile/index.html
https://www.ester.ee/record=b1242496*est

Robottehnika näituselt
Tiismus, Hugo; Reivik, Aivar Tehnika ja Tootmine 1985 / lk. 18-21 : ill https://www.ester.ee/record=b1073047*est

Robottehnika tööstuses - tänapäev ja perspektiivid
Reedik, Vello; Kulmar, Lembit Tehnika ja Tootmine 1988 / lk. 15-17 https://www.ester.ee/record=b1073047*est

Rooma tänavale ilmunud pitsamasin pani itaallased nägu krimpsutama [Võrguväljaanne]
Voltri, Johannes novaator.err.ee 2021 "Rooma tänavale ilmunud pitsamasin pani itaallased nägu krimpsutama"

Rootsi robotid alistamatud : [8. nov. TTÜ aulas toimunud robotivõistlusest Robotex'2002 : kaksikvõidu viis Rootsi
Kuninglik Tehnikaülikool Robotex Classis ja IT-kolledž Robotex Open'i klassis, TTÜ võistkonnad said mõlemas klassis III
kohad]
Tali, Andra Studioosus 2002 / Nov., lk. 4 : fot

ROS-based Augmented and Virtual Reality path planning interface for industrial robotic arms : a preliminary assessment
Pizzagalli, Simone Luca; Bondarenko, Yevhen; Kuts, Vladimir; O'Connell, Eoin; Murray, Niall; Otto, Tauno ICRSA '23:
Proceedings of the 2023 6th International Conference on Robot Systems and Applications 2024 / p. 38-48 : ill
https://doi.org/10.1145/3655532.3655538

Runtime generation of robot control code from ontology file
Gavšin, Juri; Šumik, Jevgeni Adaptive and Intelligent Systems : Second International Conference : ICAIS 2011 : Klagenfurt, Austria,
September 6-8, 2011 : proceedings 2011 / p. 157-167 https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-3-642-23857-4_18

Rõivatööstuse uued rajad tallavad sisse eestimaised robotid : [ka Maarja Kruusmaa ja TTÜ biorobootika keskuse tööst]
Kallas, Karol HEI = Hea Eesti Idee 2010 / lk. 34-36 : ill

Saateks
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Lehtla, Tõnu Robotitehnika 2008 / lk. 3 http://www.ester.ee/record=b2364709*est

Saateks
Lehtla, Tõnu Robotitehnika 2008 / lk. 3 http://www.ester.ee/record=b2364692*est

SCARA robot for MHD casting technology
Kulmar, Lembit; Lehtla, Tõnu; Pettai, Elmo PEMC'94 : conference publication : West-East technology bridge International
Conference on Power Electronics, Motion Control and associated applications, 20-22 September 1994, Warsaw, Poland. Vol. 1
1994 / p. 1195-1200: ill
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