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Design and application of a fish-shaped lateral line probe for flow measurement
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elektroonilised-kalad

Eesti robot läheb laevavrakke uurima : [TTÜs väljatöötatud robotist]
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Pühendunud teadlane jõuab tulemusteni
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Teadlased hakkavad robotkalade abil kalapääsusid uurima : [TTÜ biorobootika keskusest]
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