
Fractional-order modeling and control of dynamic systems = Murrulistel tuletistel põhinev dünaamiliste süsteemide
identifitseerimine ja juhtimine
Tepljakov, Aleksei 2015 https://www.ester.ee/record=b4494460*est

Robust PID controller design for continuous-time systems via reduced routh parameters = Pidevaja süsteemide robustse
PID kontrolleri süntees taandatud Routh parametrite kaudu
Artemtšuk, Igor 2019 https://digi.lib.ttu.ee/i/?13259

Virtual inertia control of microgrids using deep reinforcement learning methods = Mikrovõrkude virtuaalse inertsi
juhtimine sügava stiimulõppe meetoditega
Škiparev, Vjatšeslav 2023 https://doi.org/10.23658/taltech.37/2023 https://digikogu.taltech.ee/et/Item/6d924a63-2390-4324-bf1c-
00b24111605e https://www.ester.ee/record=b5571224*est
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